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.- Introducción a la Controlebilidad, Alcansabilicad. Controlabilidad. Contro- 

lubilidad. Sistemes de una sola enteaóa, Sistemas de múltiplo entrada, La 

La controlebilidad es ua propiedad genérica. 

2. Controlabilidad. Retroalimentación y Asignación de Polos. Controlabilidad 

y retroalimentación . Controlabilidad incempleta y corrim'ento de polos. 

Vstabllizabílidas . 

3. Cbservabilidad y Chservadoresdiníaicos. Cbservabllidad el espacio no chser- 

vable, Observador dínímico de orden completo. Chaervador dinámico de orden 

ránimo. Chiasevadores y corriniento de polos, Detectabílidad, Detectores y 

corrimientos de polos, Corrimiento de polos por compensación dinfmica, Ch- 

servedor para una sola funcional 

4. Desacoplamiento de las Perturbocícnes y Estabilización de la Galida.El pro- 

blema del desdacoplamiento de las perturbaciones. Subespacios invariantes por 

(4,2) . Solución del problema de desacopleniento de las perturbaciones, Pro” 

blema de estabilización de salida, 

$Y. Murray Yon" Tánear Multivariable Control: a Cecnetric Approach", 
-Verlag Mee York Heidelberg berlin; 1979. 
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