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PROGRAMA 

1. El problema de control óptimo. Formulación matemática. 
2. Antecedentes, Cálculo de variaciones. Ecuación de 

Euler-Lagrange y condiciones de transversalidad, 

lA
 

« Frogramación Dinámica. Ecuación de Hamilton—-Jacobi-Kellman. 
Extensión al control impulsional o de saltos. 
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El principio de máximo de Pontryagin. 
Relaciones entre los distintos enfoques. 
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. Caso del regulador lineal con costo cuadrático. Ecuación de 
Riccati. 

8. Nociones de control estocástico. 
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