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PROGRAMA 

1. Breve repaso de Análisis Funcional 
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Ejemplos de sistemas de control. Forma general del problema de control. Pro- 

blema de tiempo óptimo lineal. 

Medida e integración. Sígme- álgebra generada por una faenília. 
Medida de Lebesgue. Integral de Lebesgue. Teorema de Fubini. Espacios mátri- 

cos, Espacios de Wilbert y de Banach. Espacios duales. Teorema de Ríesz.In- 

tegral de Stieltjes. Convergencia débil y fuerte. Funciones convexas .Deri- 

vadas de Fréchet y de Gateaux. Distribuciones. Lema de Gronwall, 

Control Determinista ) , 
Controles admisibles. Principio de Pontryagin. Sistema adjunto. Ecuaciones 

canónicas. El principio de Pontryagín con restricciones en el control. 
Problena del tiempo mínimo. Conjuntos alcanzables. Hemiltontano. 

 iempos de coúmutación. 
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Principio del Máximo para el caso convexo. 

Caso cuadrático sin restricciones. Ecuación de Riccati. Problema de valores 

de contorno de dos puntas. 

Control de "ciclo abierto” y de "ciclo cerrado” o con realimentación. 

Regulador lineal. ] 

Horizonte infinito. Controlabilidad. Sistema normal. Dominio de controlabí- 

lidad mula. Teorena de Russell. Teorema de Hermes y Lasalle. 

Observabilidad. Condiciones de Halkin. 

Control con restricciones en el estado. El principio de Máximo restringido, 

Condiciones de salto. 
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