Hat Q%@

UNIVERSIDAD DE BUENOS AIRES

FACULTAD DE CIENCIAS EXACTAS Y NATURALES

DEPARTAMENTO. . ... MATEMATICA . ...... b s BRI G T e a5
TEMAS DE CONTROL
ASImATURA -------- PR I R I R ﬂ? ------- .o LR BRI B PR BB R B «o
CARRERA/S Li¢. Matemftica Aplicada x......ORIENTACION........ b ek e =
Docteradoe
R .. . R ses e na 'EEEREE] oPI.lAN -------------- TR R TN
CARACTER . OFTATIVO . ...... e T SERON N L Lol scmnlia .
DURACION DE LA MATERIA .. CUATRIMESTRAL ................ B b D ahi :
HORAS DE CLASE: a) Tebdricas.. .‘ ..ha, b) Problemas .....ciess ) Oy
c) Laboratorio...' he. d) Seminarios cceosncecsn el hs.
e) Totales... & ...hs.
Ecuaciones m«-um
ASTGNATURAS CORRELATIVAS « v ossseosecsssnsnnsss “’m"""“" ......... y
PROGRAMA
1. Breve repaso de Anilisis Funeional

Ejemplos de sistemas de control. Forma general del problema de control. Pro-
blema de tiempo Sptimo lineal.
Medida e integracifn. Sigme- Slgebra generads por una familia.
Medida de Lebesgue. Integral de Lebesgue. Teorema de Pubini. Espacics métri-
cos. Espacios de lilbert y de Banach, Espacios duales. Teorema de Riesz.ln-
tegral de Stieltjes. Convergencia 4ébil y fuerte. Funciones convexas.Deri-
vadas de Fréchet y de Cateaux. Distribuciones. Lema de Gto-nn.

2. Contrel Determinista
Controles admisibles. Principio de Pontryagin. Sistema adjunte. lmciun
canbnicas. El principio de Pontryagin con restricciones en el control.
Problema del tiempo mfnimo. Conjuntos alcanszables. Hamiltondano.
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Prineipio del Miximo para el caso convexo.

Caso cuadrBtico sin restricciones. Ecuacifn de Riccati. Problema de valores
de contorno de dos puntas.

Control de "ciclo sbierte” y de “cicle cerrado” o cem realimemtacifn.
Regulador lineal.

Horizonte infinito. Comtrolabilidad. Sistema mormal. Dominio de controlabi-
lidad mula. Teorema de Russell. Teorema de Hermes y Lasalle.
Observabilidad. Condiciones de Halkin.

Control con restricciones en el estado. El primcipio de Miximo restringide,
Condiciones de salto.
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