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PROGRAMA

1. Controladores para liatphaq no-;igcnlcc mediante linealiza-
¢ifn entrada-salida.

2. Sistemas dinfmicos ea!g‘eonA( tiqnpo doleu-nté)

3. Representaciones rio-?o-?tcguoncin basadas en una Base Orto-
normal de Ondalottol.h o

SR S T Tieuiia. para rdconoe.r'y clasificar comportamiento cadtico.

5. Realizaciones naxi-algl para linealizaci®n por realimentacidnm -

dingmica de los .ctadpl.

6. Control robusto.

7. Aproximacifn de sistemas de dimensifn infinita.

(:§§P7/ « Realizacién canfnica polinomial.
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