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PROGRAMA 

1. Controladores para sistemas no-lineales mediante linealiza- 

ción entrada-salida. 

2. Sistemas dinámicos caóticos ( tiempo descuento) 

3. Representaciones Tiempo-Frecuencia basadas en una Base Orto- 

normal de Ondelettes. 

A Técnicas para reconocer y clasificar comportamiento caótico. 

5, Realizaciones maximales para linealización por realimentación € >. er S 

dinámica de los estados, 

6. Control robusto. ] 

7. Aproximación de sistemas de dimensión infinita. 
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/Grenier 1 : Traiment du signal-Representations temps-Frequence 
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