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PROGRAMA:

1.- Error: Repaso de sistemas de mmeracién (p,k,1) fijo y (p,k,1) :flotante. Definicibn
de error. Clases de error: absoluto, relativo y porcentual. Fuentes de error: medi-
cibn, sistemas de numeraci6n, métodos. Cotas para los errores de representantién
y aritmética en (p,k,1) fijo y ‘flotante. Férmula de propagacidn de errores. Cilculo

- del error total usando grafos.

2.- Aproximacidn de funciones: Método de Taylor. Error analitico. Error aritmético
en la serie de Taylor. Forma de evitar que influya demasiado el error aritmético
en la serie de sen x. Esquema de Hoiner. '

3.- Interpolacidn: Concepto de funciones interpoladoras. Error en la interpolacifn. |
Métodos de Lagrange. Algoritmo de Lagrange para abcisas equidistantes. Emor en
la interpolacifn. Lagrangiana. Método de Hermitte. Error. Interpolacién Spline.
Fundamento tebrico. Algoritmo de célculo. L

4.- Integracién Numérica: Concepto. Férmulas de Newton-Cotas. Métodos de Trapecios
y Simpson. Cuadratura gaussiana: Gauss-Legendre, Gauss-Hermite, Gauss-Laguerre y
Gauss-Chebyshev, Error en la integracidn numérica. Método de Romberg. Aproxima--
cidn de Richardson. Ventajas y desventajas de los distintos g@tgdosﬂ V= drnd
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5.- Resolucidén Num@rica de ecuaciones: Planteo del problema. Mé&todo

iterativo. Condiciones de aplicacidn y convergencia. Algoritmo.
Interpretacidn gréfica. Error despu@s de un nGmero finito de
pasos. Método del intervalo medio. Condiciones de aplicacién y
convergencia, interpretacidn geométrica y error. Métodos de Newton-
Raphson y Regula-Falsi. Condiciones de aplicaciﬁn y convergencia,
interpretacidn geométrica y error. Orden de convergencia de los B
distintos métodos. Procesos de 1°orden, 2°orden, etc.

6.- Raices de polinomios:Método de Newton-Raphson aplicado a polino-

mios. Caso de raices redles simples, dobles y complejas. M&todos;
de Bernouilli y Lehmer-Schur.

7.- Cuadrados minimos. Aproximacidén de funciones usando el m&todo
de cuadrados minimos. Aproximacidn con polinomios ortogonales.
Aproximacidn con funciones trigonomé&tricas. Interpolacidn trigono-
métricas.

8.~ Resolucidn de sistemas de ecuaciones lineales: Planteo del

problema. Transformaciones elementales. Métnlo de Gauss. Algoritmo
para computadora. Bfisqueda del pivote. NGmeros de operaciones.
Cdlculo de determinantes. Método de Gauss-compacto. Método de
Cholesky. Inversidn de matrices. Mé&todos: Gauss-compacto, parti-
cidn y orlado.
Matrices espechales: sim&tricas y definidas positivas, bandas, disper-
SA5, etc..

9.- Concepto de limite en &lgebra lineal: Limite de una sucesidn de vec-

tores y matrices. Norma de vectores y matrices. Compatibilidad. Nor-
mas subordinadas. Norma 1, Nerma 2. Norma <., Teoremas sobre limites
de matrices y series.

10.- Condiciones de un sistema lineal: Influencia de los datos en la so-

lucidn de un sistema lineal. Estabilidad. NGmero de condiciones.

Interpretacidén geométrica del nGmero de condiciones para la norma 2./

Escalado de una matriz. Mejoramiento interativo. Descomposicidn
LU. Anilisis del error de redondeo en la eliminacidén gaussiana.
Escalado de un sistema lineal.

11.- Métodos iterativos: Planteo del problema. Condicidn necesaria y sufi-

ciente para la convergencia, Condicidén suficente. Error. M&todos:
simple,Jacobi, y Gauss. Seidel, métodos para matrices simétricas y
definidas positivas. Relajacidn y gradiente. Métodos siempic¢ con-
vergentes: Kacmarz y Cimino.
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