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HORAS DE CLASE:  2) TEORICAS............hs,
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Programacibén II & III.
ASIGNATURAS CORRELATIVAS:

--s-gulcnn--n.---n.----np---o.---o-.oo-o---o---

'Dl‘l!l.ll.-ll...l....lll..lll.lll.ll.l!llll.l'll..q..lool.l.".l.l.'.‘

PROGRAMA

+#
. Ll taclones
1. lelilnicion .Aplicaciones: recuperacidn inteligente de la informacion ,demostra-
5 o 2018n automdtica. problemas cemhe et
1 UTOmMaT1C S rogramaclol utandtica, problemas comnbinato
L
ocimiento de molde S, Juegos Vv toma de de Cl1lsS10nes sprocesaniento de la
lenciiz natiia]l 1 et a OV 1zantes. robotica. Expectativas imiets]oc
Len Petilddl, ololdias auto-organizantes, robotica,l ApPeCTAtlvas 1nicilales
* 17 1 et r VT AT o T oovrm e z ~v € cm x 7 &
e Qe la dleas mencionadas. logros y PErspecCtlivds.,
- 4 £ ne . - s d vy " .-
LATATtaciones telric practicas.vocion de procedinlento efectivo 1 Termyi
- ” AN S . - oy g e Fnet T b
IAT1CAas V utomatas,.Clasiticacion Cl LIMSKyanad .. Lompu tabilidad ¥ Lunclones
B 1 Ly e ; : e 3 Dl lsordlBlas v e At AT
-CUrsivas. Ll problema de la detencidn.Problenas daeClidlibies Yy seml-declidibles.
3 o e The T e N T R NI = S R
Cnciusiones pregnaticas : los 111 Tes dae la 1 .t*:_LuL,__ eNncla Arciricial.,
- * gl = : S -2 T [} : 3 3§ T e .
II - 1. Técnicas de pros TamaCloniTlpos de datos siambdlicos,.Td POSs de datos abstractos 5L
- . i E® sia e G e e by il
~ e es extensibles, archivos de datos y recuperacién inteligente,control
. ¢ ) +
: ; P ~ 3 Roopee L ottt et Aadarvrms vt ats ]
CCUL'S1LWVC Cantinuas, regimen de backtreaeck s AlgOYr1Tnos nNo determainlistas s NMULLTL
- Y = - - PP, " . . TR TR 2 P
rocesdamientc y pddlellsme, reconoclmiento de formas sin Lactlcas, mecalr ——~
~ 2 0 Tanta S = Fo ot e et 1 e
€ ducclion automatica. ntroduccion al l';;.xl_‘u,h:_;_jt. L1sp. rracticas por computa-
- g - = PR T VRO - S
£s 1'€0000OS de la InTeliagencia Artificial
’ . ; . = m THE e .
¢+1. olstenas de produccicnes y métodos de Blisqueda
I ~aTPe et o Aan T Ayl Aacs rarrecantar T e+ 3 F=Y=q -—
) O DLey ild representacion. | 1pPOLOgia irepresentacion enumeratis s €8pa
s stados,redu e problemas, representaciones combinadas.Generali-
=4 ~ 11 YN ~ s 8
5n en términ m+8 de producciones:
1tos global, produccicnes,estrategias de control .condiciones de
minacion.
\ WU KT g A A o e o S P S S T A
{ D) 11p0Os de estrdateglas de control:irrevo -dble,tentativa.
-— 2 4 ¢ 0O n I oA L
7 - ‘prﬁbad‘) [ + 3 il LNV o V) (‘1\‘4
| >




..

. INTELIGENCIA ARTIFICIAL

ITT.- Uso de las téecnicas y métodos descriptos en dos freas de aplicacién

i. Sintesis de programas.Desarrollo de un sistema capaz de sintetizer programas
sinples en un lenguaje ensamblador.

2., RobbStica. Diseio de un sistem: capaz de planificar una secuencia de acciocnes o

=]

funcibn de un objetivo a cumplir por un robot, en un fisico restringido.

Bibliografia recomendada:

- /n introduction to Artificial Intelligence-iiils Nilsson,Tioga Publ. Co.,1950
- Artificicl Intelligence-barl B.Hunt.Academic Press, 1975

- Artaficial Intelligence-A theoretical approach-Ranon B. Baner ji North-liolland, 1900

Eibliografic complenentario

- Computability and Unsolvability-Martin Davis, Mc Graw-Hill, 1958.

- Coz;:;.u.t';‘tion.-ﬂnite and Infinite Machines-lMarvin Minsky,Prentice hall, 1972

-I&todos en Inteligencia Artificial-L.Sontag, R.Tesaro.Ed La Empresa 1972.

—tlew programming lenguages for artificial intelligence research.Doniel tolrow Bertre

. Rapnael. ACM Computing Surverys, Vol 6, NS, 1974.

- .":_xg,- high level languages:some aspects of the evolution of lany suage desing. Philipue
orrand. Internacional Computing Symposium 1977 (North-folland).
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- {n overview of production systems.En: Machine Intelligence & » PPp. 300 332 E.Eloock
of D. Mitchie (Eds) 1977
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1973a

- Lecrning and executing generalized robot plans. Fikes,hart and WNilsso srtificiel
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