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PROGRAMA
1. Grandes problemas con estructuras particulares
1.1. Principlo de descomposici8n de Dantzigevelfeidoninieo de apli
caciBn. FormulaciBn del problema original y de un probleaa
egquivalente. Algoritme de descomposicifn, Problemas conexos.
1.2, Algoritae generalizade de varisbles acotadas: dominie da a=~
plicaci®n, Descripcidn de las Iteraciones del algeritmeo, Re~
sultadesyy observaclicnes diversas. '

2. FProlongaclones no lineales de la programaciBe lineal.

2.1, Programacifn separable.
Formulacidn del problema de pregramaci8n separable. HEtedos
de aproximacibn pars resciver problemas lInvelucrando
funclones separables. fplicacieones.

2.2, Programacifn cuadrBtica
pefinicli8n, M8todo de Volfe pare el tratamiente de funclones
objetivo paranStricas. Gtras tfcnicas computecionales para
reselver problemas de programaciBn cuadrStica. Pualidad en
prograsaci8n cuadrStica. Aplicaciones.

2.3. A8todos ¢e radiente
introducci8n, Caso de restriccliones lineales. Problemas con
restricciones no lineales, Resclucidn de problemas, HEtodos
de gradiente para problesas con restricclones separables,
interpretacionss geonftricas. Aplicacliones.
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3.~ Progra-aclla lineal con variables enteras

3.1. Introduccibn, Problemas particulares. Diversos tipos de algorit
mos, Aplicaciones.

3.2, NEtodos de truncamiente
Principies generales de los algoritmes discreto, c¢fclico y mix~
to. Convergencia de los mismos. Modos de aplicacibn, Ejemplos,

3.3. Hétodos de exploraciSn de estrategias globales,
PresentadBln general de los mftodos de enumeraci®n implfcita.

Algoritmo de Balas. Ejemplos numéricos. Extensiones. H€todo de
particionaniento de Benders,

3.4, n8todos de exploracifn de estrategias parciales
DeterminaciBn de un campo de eleccibn y separacibn. Eleccibn
y desarrollo de un arco. Experliencias pr8cticas,
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