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PROGRAMA

le rors neso de sistemas de numeracibn (p,k,1) f (p,k,]
)
lotante, Definicifn de errer, Clases de error: & lute, @
tfve SN g — . 1 Iy " . . » o 18 ~4 R .
Live greentual, Muentes dée eTror! MeClClion, Sistema o nuat TN
i R . - . i s 1 & - . "
tacifn, u€todes, Cotas para los errores de representeciln y arit
Beina Pas & 9 y 1 .
€tico en (p,k,1) fijo ¥ otante, P8rmula de propagacil ¢
o ¢ . 32 A g
errcYes, .ﬁi(..r.l- ¢l errory totel usa O YExos.,.

voroximacifin de funciones: MEtede de Tayler, Irror analftico,

. rror aritn€tico en la serie de Taylor, Forma de evitar que infl

-
ve demaziado el error aritm€tico en la serie de ses i
€T,
-r ¥ oo B ap— , . 1 £ & - P . 3 I " . - -
}o Interpolaciing Loncerto de TURCIORES IRTeYROLAdOYRasS, LTTOT « i

interpolacifn, '"8todos de Lagrange, Algoritme de Lagrange par

cisas ecuidistantes, Error en la interpelacibm, Lagrangiana,
fto0do de Hermitte., Error. idtar;nlacjﬂn niine, Fundamentec tel- 4

4, Integracifn Num€rica: Concepteo, FOrmulas de Newton-Lotas, 1¥ted

¢ trapecios y Simpson-lrror, 4€tode de Gausselegendre, Irror,
grado de e g % ntadaa P ada e e i » 9 -
Etoce d onberg. Ventajas y desventajas oentre .« GiIstint Ce
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Se
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10.

11,

lesolucifn Num€rica de ecusciones: Planteo del problema, M8todo ite-
rative, Condiciones de aplicacifn y convergencia, Algoritmo, Inter-
pretacifn gr&fica. LError despus de un nflmero finito de pasos. M&to-
do del intervalo medio, Condiciones de aplicacifn y convergencia, in
terpretacifn geom€trica y error, M&todos de Newton-Raphson y Regula-
Falsi. Condiciones de aplicacifn y convergencia, interpretacifn geo-
m8trica y error, Orden de convergencia de los distintos m8todos. Pro
cesos de 1° orden, 2° orden, etc,

kafces de polinomics: MEtodo de Newton-Raphsen aplicade a polinomios.
Case de rafces reales simples, dobles y complejas. 'i€todos de Bernou
11i y Lelmer-Schur,

Resolucin de sistemas de ecuaciones lineales: Planteo del problema.

Transformaciones elementales, ME&todo de Gauss, Algoritme para compu-
tadora., B@squeda del pivote, Ndmeros de operaciones, Cflculo de de-
terminantes, M8todo de Gauss-compacto., M€todo de Cholesky. Inversidn
de matrices., M8todos: Qauss-compacto, particifn y orlado,

Concepto de 1fmite en flgebra lincals Limite de una sucesifn de vectg
res y matrices, Norma de vectores y matrices. Compatibilidad. Normas

subordinadas, Norma 1, Norma 2, Norma =, Teoremas sobre limites de
matrices y series, '

Condiciones de un sistema lineal: Influencia de los datos em la solp--

cifn de un sistema lineal, Estabilidad, N@mero de condiciones. Inter
pretacifn geom€trica del nfmero de condiciones para la norma 2, Ls-
calado de una matriz, Mejoramiento interative, Descomposicifn LU,

M8todositerativos: Planteo del problema, Condicifn necesaria y sufi-
ciente para la convergencda., Condicifn suficiente, Erwor. Métodos:
simple, Jacobi, y Gauss, Seidel, mftodos para matrices sim€tricas y
definidas positivas, Relajacibn y gradiente., MEtodos siempre comver
gentes: Kacmarz y Cimine.

Autovalores y autovectores: Polinomio caracteristico, Matrices seme-

jantes. Propiedades, CSlculc del polinemio caracteristico en matri-
ces diagonales, triangulares, tridiagonales y de la forma normal de
Froteniouss, '

v€todos exactos: Danilevsky, MEtodos iteratives: Q.R,, L.R., y Jacobi.

rstabilidad en el c8lculo de autovalores y autovectores,
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