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‘PROGRAMA
1, Sistema dindnico para la estimacibn fiSptima.
.2, Cédlculeo de la ganancia.
;8. Algoritme del filtre de Kalman diserete. FEjemples
f“' Estimacibn 8ptima en sistemas centinues.
.5, Forma canfnice del filtre Sptime.
6. Ganancia Sptima del Filtro.
"7. Ecuacin de la matriz de covarianza del error,
8., EBcuacifn diferencial matricial de Ricaati.
' '9, Estabilidad,controlabilidad, observabilidad. Ejemples.
10, E1 problema de desconvelucifn,
11, Cfefiales sfswmicas en geofisica. Modelos
12, Aplicadienes a2 la prospecein de petrfleo.
18, Modelo de un vuelec sobre umn meridianec.
14, Piltro continuc con cbservaciones discretas.
15, Estimacifa Sptima de pesicifn y velocidad,
16, Estimacifn de variables no observables,
17, Deseripeidn de las ecuaciones cin€ticas de un reacter aucleat«

18, Utilizacidn del filtre para la estimacifn de lao reactividada
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