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1. El espacio afín. Grupos de transformaciones. Subgrupos.Subrrupos A 

invariantes. Ejemplos de grupos de transformaciones sobre la 

recta y sobre el plano (traslaciones, homotecias, afinidades,se- 

emejanzas, movimientos). Grupos de matrices. 

2. Anillos, Cuerpos. Características. Cuerpos finitos. Espacios 

vectoriales. Transformaciones lineales y seri-lineales. 

3. El espacio proyectivo,. Cooráenadas homogéneas. Subespacios linea- 

les. El grupo proyectivo. Subgrupos. Razón simple de tres puntos 

alineados y razón doble de cuetro puntos alineados. Cuaternas ” d 

armónicas. El grupo proyectivo sobre la recta compleja: su inter- 

pretación en el plano de Gauss. Teorema de Desargues y postulado 

de Fano. GSeonetrías proyectivas finitas, 

4, Formas cuadráticas. Cuádricas. Polaridaáú. Puntos singulares. 

5. Clasificiación proyectiva y afín de las cufdricas. Caso de los 

cuerpos real y coupiejo. Caso de 2 y 3 dimensiones. 

6. Curvas algebraicas en el plano complejo. Piiminación. Teorema de 

Bézout. Curvas reducibles e irreducibles. Puntos dobles. 

7, Determinación de una curva de grado n. Haces de curvas algebraicas. 

Teoremas de Pascal y Brianchon de las cónicas. Las cúbizas. Curva 

polar de un punto: clase de una curva, Fessiana. 

8. Curvas planas en general. Curvatura . Curvas del espacio euclidia- 

ro , Tricdáo y fírmules de Frenet. 
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