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1. El espacio afin. Grupos de transformaciones. Subgrupos.Subgrupos
invariantes. Ejemplos de grupos de transformaciones sobre la
recta y sobre el plano (traslaciones, homotecias, afinidades,se-
emejanzas, movimientez). Grupes de matrices.

2, Anilles, Cuerpos. Caracteristicas. Cuerpoes finitee. Espacics
vectoriales., Transformaciones lineasles y semi-lineales.

. 8. El espacio proyectivo. Coordenadas homogéneas. Subespacios linea-
les. E1l grupoc proyectivo. Subgrupos. Razbn simple de tres puntes
alineados y razén doble de custrs puntos alineados. Cuaternas
armdnicas. Ll grupo proyective sobre la recta compleja: su inter-
pretacifn en el plano de Gauss. Teorems de Desargues y postulade
de Fano. Gecnetrias proyectives fimitas.

4, Formas cuadr&ticas. CuSidricas. Pclaridad. Puntos singulares.

8. Clasificiescibn proyectiva y afin de ias ecufidricas. Caso de los
cuerpos real y couplejo. Casec de 2 y 8 dimensicnes.

6. Curvil algebraicas en el plano complejo. Eliminacidn. Teorema de
Bézout, Curvas reducibles e irreducibles. Puntos dobles.

. 7. Deterninacifn de una curva de grade n. Haces de curvas algebraicas.
Teoremas de Pascal y DBrianchon de las ec8nicas. Las cfibizas. Curva
polar de un punte: clase de una curva. Hessiana.

8., Curvas planas en geveval., Curvetura . Curvas del espacic euclidia-
re . Trieddo v flrmulees de Frenet.
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