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THRORTIA DEL CONTROL OPTILO ; : i/ :
2° cuatrimestre 1977 : tf‘,ﬁ,]
Ing. Carlos R. Cavoti
Prof. Tit. con ded. simple.

Formul=zcidn de Bolza y generalizacidn del problema variacional. Sxtremo
de un funcional sujeto z condciones de vinchlo holondmicas y no-holond-
micas, y a condiciones terminales arbitrarias (sep.radas y mezcladas).

Introductors de lo: multiplicadores de Lagrange constantes y variables.

Condiciones necesarias para la existencia de Clases C' y D'. Condciones
necesarias de suler, Lagrange-Clebsch, Welrstrass y Zrdmann-Weirstrass.

Condicidn de Transversabilidad.

Transformacidn de Lagrenge del problema de Sptimo y expresién en forma
‘candnica. ¥arialbes de estado variables de control, Formulagcidn del
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Hamiltaniano. Introduccidn de las variables adjuntas. Bcmgciones diferen—

ciales candnicas de las extremales.

Zdcuaciones de Hamilton-Hacobi. Interpretacidén de Caratheorody de las
extremales como lineas de més rdpido descenso. Extremales y supsrficies

geodesicamente esgquidistantes.

Condktciones necesarias para un extremo bajo condiciones especiales: Domi-
nio del vector estado y/o dominio del vector de control cerrados.

Variaciones del control unilaterales y desigualdades de duler.

Principio de maximalidad de Pontryggin y la condicidn de Weierstrass.

Dominio de Control de variable en funcidn dé la varizble independiente.

Frovlemas con ligaduras mondlonimicas en forma especial. Hepressatacidn
de las condiciones necesarias para un extremo usando la linea caracteris-—
tica (forma generalizada), de la curva de Zermelo; y la linea H. Fropie-
dades de awbas lineas y significado de las variables candnicus. Valor
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indice de Cicala.

a segunda variacidéne. @1 problema de liayer. Teorema de los punitos con
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jugadas. Formulacidn paramétrica.

Aplicaciln a problemas [{sico-matemiticos. a) Trayectorias Sptimas en

un campo gravitacional uniforme. b) Trayectorias Sptimas en un campo de
fuerzas centrales. c) Problema de Havegacidén. Regidén de purtos terwinales
admisibles. d) solucién brasquisticrénica de maximo alcance en movimi=nto.

pstacionario ¥ no estacionario. e) circuitos eléctricos oscilacionas

forzadas. f) Los métodos de gradiente y su aplicacidn e borfa del
control. _ s G« 2 .'DnaMAt
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