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Trabajos Pricticos de Fisica III

1

1 Furmulaciénfwewtoniana de la Mecinica
Leyes de Newton. Conservacién del aumento 1
Vinculos. Leyes de Newton con vinculos.

2. Formulacidn Lagrangiana y Principio de Hami

brados de iibertad, Coordenadas generalizadas. Princ
fusrzas generalizadas. Frincipio de D'Alambert. Ecua

tenciales que dependen de la velocidad.
Deduccién del Principio de Hamilton a parti

Lagrange del Principic de Hamilton, Extensi

anfioloacmos. Multiplicadores G2 Lagrange, Fuerzas c
Y qiroscépicas“Funcién de disipacidn de Rayleigh,

2. Simetrias y'el‘iagrangiéﬁo
Transformaciones de coordenadas. invarianci
Constantes de mcvimiento. Invariancia frent
namiltonianc, relacidn con la energia, Espa

o

Lstemas no inerciales

Transformacicnes ge coordenadas. Sistemas n
Comportamiento de Lagrangiano y Hamiltonian
#a inercial y en uno rotante. Ecuaciones de

inerciales.
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2. Cinematica del cuerpo rigido
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ORIENTACION:
PLAN:

b} Problemas: 6 hs.
d) Seminarios: -—-
e) Totales: 11 hs.

incal, angular y energia.

iton.

r del principio de D'Alambert,
Elementos del cdlculo de variaciones. Deduccién de las ecuaciones de :
én a sistemas no conservativos y

ipio de trabajo virtual.
ciones de Lagrange. po-

onservativas, disipstivas

a. Simetrias. Teorema de Moethar.

2 a traslaciones temporales.
cio de las fases.

le’ inercialesﬁ

Bl

©. Derivada temporal en un siste-—

movimiento en sistemas no

Rotaciones. Matrices ortogonales. Rotaciones infinitesimales. Vectores

tensorez, Grades de libertad del cuerpo rigide. Velocidad del

Energia cinética. Tensor de inercia. bkomento angular del cuerpo rigido.

Matrices ds Rotaciones, Vectores y iensores
LJes principales. Diagonalizacidn de una ma

de! cuerpo rigido. Angulos de Fuler,

ioa del cuerpo rigido

. By
0. ULNZ
-

tagrangliano del cuerpo rigido. Aplicaciones
Trompo simétrico pesado.

Yprobado per Resoluclép CO (l0S I oL

.

y

Cuerpo rigido,

triz. Autovalores y autovectores.
Movimiento gerieral de un cuerpo ri gido. Teorama de Euler. Orientacidn

vependencia temporal del momento angular del Cuerpo rigido. Ecuaciones
i

P CRerpo rigido libre,

s

A

Euler



/. Teorfa de 1 f2latividad Especial.
ventos, Espac.o-tiempo, Invariancia del
riantes v covariantes.
Métrica de Minkowski,
Cond de luz. Causzalidag.

energia

de movimlento,

Trayectorias en el

Pequeﬁas=oscila¢ienas para sistemas
Plantec gel

nes de autovalores.
nmalas. Vibraciones
sxcitacidn de los modes normales.
Sipacidn. La cuerda Pesada., Limite de 1a
“tuacidn de ondas. Campos. '

LCuacicnes de Movimiento de Hamilton

problems. Movimiento del sistema cor una sola frecuencig.
Frecuencias normales,

PequeﬁaS‘pscilacicnes de un si

intervalo. Cuadrivectores contirava—

espacio~tiempo,

Iransformaciones de Lorertz. Momento lineal 5
relativista. Colis:ones relativistas. Fuerza reiativista, Ecuecionesg

stema con di-

distribucidn continua de masas.

9.
beduceidn a partir ge las fcuzciones de Lagrange y del Frincipio de Hamilton.

Principio de minima accidn.
dransformaciocnes candnicas.
paréntesis de Lagrange v de
fales. £l hamiltoniano come
poral.
513 Jde

Detinicién y

Eeuacidn de

Hamilton~-Jecobi : ecuaciones para ia funcidn

. ’

ejemplos. Integrales de Poircaré

Pcisson. Transformaciones candnicas infinitegi-.
generador infinitesimal de
Invariancia del Hamiltonians Y propiedades
vaisgon de las Componentes del memento angular,

la evaluacién tem-
paréinte-
Teorema de Liouville.

de censervacién,

principal de Hanllton

v la funcidn caracteristica de Hamilton..

Separzcidn de variables.
baciones, B

Sistemas de dos Cuerpos. Reduccidn al
Probilema unidimensicpal

Atraccidn gravitatorig y
Yzorema del v
eficaces. Férmula de Rutherford. Seccién
iranstormacidn del sistema del centro de
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leyes de Kepler.

irial. Dispersién: definicidn, calculp y medicién de secciones

pPropiedades.
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