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Formulacion Hewtoniana de la iecanicae
loyes de Hewton. Uonosrvacidn del wowento lineal, angulae ¥ energia.
v{aoulos « Leyes de ‘swton con vinculos.
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Formulacion Lagranglana y Frincipio de Hamiltons

Urados de libertad. Cooxdenadas generalizadas. Prinecipic do travajo virtusle
Fusrzas gensralizadsuse Irincipio de J' Alembert. iocusciones de Lagrangs.
Fotenciales gue dependen de la velooidad,

Deduceidn del Frincijpic de Hamilton a partir del rFrinciplo de J'slemberte
Elementos del edleulo de Variaciones. Jeducoidn de luc Scuaciones de
Lagrange del Frincijpio de liamilton. sxtensidn a sistemas no conservativos 7
snholonomose ultiplicadores de Lagrangs.

iimetrfas y el Lagrangianc.
Transformaciones de oooxdenadas. Invariancise simstrfuse. Teorema de Hoether
Constantes de moviwmicnto. Invariancia frente a trasiaciones temporales.

_ £1 Hamiltémiano, relacidn con la energfa.

Sistemas de dos cuerpos. Heduceidn al problema de un cuerpo, Froblema
unidimenedonal equivalents. Orbitas, propiedades. . irsceidn gravitatoria
7 leyes de Xeplere Ilvorema del virdale. Jispersidns definieidn, ealculo y
medicion de secciones aficaces., Formulas de Husherfords .cccidn eficaz
totale Trunsformacion del sistemn de centro de masa al de lavoratorio.

siatemas ido inercialsse

Uransforwaciones de coordenadas. sistemas no inerciales,

Cempertaniento del lLagrungianc y Hdamiltonianoc, Jerivado jemporsl em ua
sistema inercial y o2 uno rotante. Scuaciones de woviiiento en aistemas
180 inerciales.

Cinemdtica del Cuerpo ifgido.

ngtaciones. Hairices ortogonales,. Hotaciones infinites.uales. Veotor y
lensores. COrados de Livertad del Cuerpo kigido. Velwoidad del Cie
inergla Cindtica. lensor de Inercia. iomento Angulas del C.He Bjes prin-
cipales. Gxistencia de la rotacidn que llova a un sistoma de ejes princie
pales. Jlagonaliszacifn de una matriz, autovalores y autovectores. HOVimianw
to general de un C..i. Jeorema de Hulere Orientacidn dol Cusrpo ifgido.
Angulos de Sulere
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Te Jinamica del cuerpo ilgido.
Japendencia temporal del womento angular del C.ils Houaciones Je Sulers

Lagranglano del cusrpo idgldo. Ajlicaciomess Cuerpo zdgido libre. Trompo.
simdtrice pesado. _

Se Fequefiaus Cecilaciones yara sistemas con varios grados de libertade
flanteo del jroklemas. Hovimientos del sistema con une sela frecuencia.
scuacidn de autovalorese Frecusnciss noxmales, coordenaias normales.

~ ——~~__ ¥recuencias nulas. Vibraciones de moldculas lineales y no lineales.

e Lcuaciones de Hovimiento de Hamilton.

Dedugoidn a partir de las lcunciones de Lagrange y del :dmeipio de Hamilton,
Principdo de ifnima iccidne

10 'ranefornacionss candnicamy Jefinicidn y ojemplos. Integrales de Foincard.
paréutesis de Lagrangs y de Foisson. Tranaformaciones candnicas infinitesie
wales. Ll Hamiltoniane como generador infinitesimal de la evolucidn tempo-
rale Invariansiae de Hamiltoniano jy propdedades de comssrvacidn Paréntesis
de Folsson de las cuupeunsntes del momento angulare Teorema de Licuville.

11, Zcuacidn de HamiltomeJacobls Zouaociones para la funcidn principal de
Hamilton y la funeiln caracterfatica de Hamilton. Separsoidn de variables.
Variables de angulo aceidn
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