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CAPITULO 1 

Teoría de los Circuitos Pasivos. 

1) 

2) 

3) 

4) 

5) 

6) 

Nodos-lMallas—-Partes. Elementos de sio Pasivos-Notación Operacional- 

Transformación de lLaplace- Solución de una ecuación diferencial-Condioio= 

nes Ideales. 

Vétodo de las mallas-Wétodo de los Nodns— Cencralización-= Nodos versus 

mallas- Inductaencia tutua- Signo de M, Bjemplos. 

Fuentes e intercambio de Fuentes- Teoremas de Thevenin y Norton (Cráfi- 

camente)- Sustitución— Bisección-Reducción para Fuentes Controladas» 

Concepto de Sistoma Lineal-Función del Sistema-Función Transferencia- 

Función Impedancia-Diagramas de Bleques-Operaciones,Tjemplos-Reducción 

de Blocues-Representación Cráfica de la frecuencia comple ja-Propiedades 

de la función E(S)- Aplicaciones—-Polas y ceros simples, reales complejos 

conjugados, múltiples—-Diagrama pelar de la función transfereneia. 

Relación entro la posición de las frecueneias críticas (pelas y ceros) y 

la respuesta en régimen permanente-Respuesta en régimen permanente- 

Respuesta del sistema a una excitación sinusoidal-Representaeión de la 

respuesta en amplitud y fase-Diagramas de bode-Clasifieación de las res- 

puestas-Bjemplos 2 pnlas y ceros simples y múltiples, reales y eemplejos 

canjugados Estudi de la función transferencia cerea de les puntos 

eríticos. Respuesta al impulso de redes eléctricas-Vétode de análisis. 

Cáadripolos pasivos. 

Problema general (3 pales). Teoría de cuadripolos (2 puertas)». La matriz 

impedancia. Conexión serie-serie. la matriz admitancias Cenexión paralelo— 

peralelo. Cuadripales en caseada. La matriz A. : a 

Relación entre las A, j y 6 Ze a Utilización de 38% E de 

proyección. La == las H. Conexión sovie=paralela, 
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La matriz híbrida G. Combinación paralelo-serie. Wedición de los pa- 

rámetros H de un cuadripolo. Circuitos terminados con impedancias de 

generador y de carga. Tabla de relaciones de impedancias de entrada- 

salida. Transferencia de tensión y de corriente en función de los 

coeficientes de las diferentes matrices fundamentales. Impedancia 

característica de de un cuadripolo. Impedancia. Imagen. Ejemplos de 

cuadripolos. 

El circuito L- Bl cirmuitof  - dualidad: 

El cirouito T - El circuito]! - Fl cireuito puente. Diversos casos 

de aplicación. El puente de Wien. Propiedades de la configuración doble To 

Cálculo del circuito doble T. Transferencia. 

CAPITULO II 

Flementos de circuites electrónicos ideales. 

1) 
2) 

3) 

4) 

El diodo ideal y la fuente controlada. Modelos de «ireuites. 

Circuitos resistivos con diodos,» 

Análisis gráfico con resistencias lineales-serie, paralele, eombinadas» 

Solución gráfica de circuitos no-lineales. Recta de earga. 

Análisis lineal a trazos o por segmentos múltiples de una resistencia 

no lineal arbitraria. Ejemplos. El diodo de vacio. El diods gemi- 

conductor, el diodo Zener. 

Amplificadores de tensión y de corriente. No ideales, Parámetros 

híbridos. Aplicacioness Regulador de tensión ideale 

CAPITULO III 

Circuitos, rectificadores y filtros. 

Os. 

q 

Generalidades. Conversión de potencia alterna en contínua. Eficiencia. 

Regulación. Zumbido (ripple). Velocidad de respuesta. 

El circuito rectificador básico. El filtrado con capasiter. Cálculo de 

la ondulación: 2 Vétodos, Componente contínua de salida. Eficiencia. 

El circuito rectificador con cc y ca superpuestas.
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2. El circuito enclavador. Formas de onda. Diferentes esquemas. 

3. El doblador de tensión. Simple, balanceado. 

4.b) Transitorios del doblador zon onda cuadrada. 31 frecuencímetro. 

5» El rectificador de onda completa. Diferentes circuitos (con 274 diodos). 

6.b) El filtro de entrada a inductor, 

7.b) Curvas de Shade. Utilización. 

CAPITULO IV 

Variedades con diodoss diod»s como llaves y circuitos lógicos. 

1. Recortadores: de base, de pico, ambos. Recortadores con Zener. Recor- 

tadores de bajo nivel. 1 limitador» 

2. Enclavadores. 

3. Circuitos Cate o compuestos. OR y AND, 

4. Aplicaciones diversas: Circuitos lógicos con diodos. Ejempl»s., Llaves 

con diodos. “¡jemplo a) Fl cargador de baterias, b) Disminuidor de 

potencia. El diodo como supresor de transitorios. El diodo somo protec- 

tor de instrumentos. Circuitos de comando (steering) con disdos. Do- 

bladores y cuadruplicadores. 

CAPITULO V 

Detección y modulación con diodos. 

l. Vodulación de amplitud. Filtmado. Constante de tiempo del filtra, 

2. El detector cuadrático a diodo. 

3. Circuitos moduladores balanceados con diodos. 

a) Modulación con portadora suprimida. El modulador en anille, 

b) Detección sincrónica. 

c) Detección de fase, 

BIBLIOGRAFIA CAP. 1¿11,11T. 

A) Notes de clase, 

B) Zimmerman y Vason-Cap. 

C) Gibbons»
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CAPITULO VI. 

1) Relaciones de continua del transistor. 

Li Transistores como diodos acoplados. Curvas caracteristicas de 

diodos. Curvas características de transistores. Relaciones de 

contínuo de un amplificador a transistores. las caracteristicas es- 

táticas de colector. Parámetros h. Medición. Recta de carga. las 

ganancias de corrientes alfa y beta, Relaciones de ganancia de 

corriente y beta prima. 

Relaciones de ganancia e impedancia a la alterna. 

El concepto de ganancia e impedancia. Los transistores como amplfi- 

cadores con realimentación local. La relación de ganancia—impedancia. 

El circuito T equivalente de la conexión base común. Impedancia de 

entrada y ganancia de tensión del transistor en la conexión base 

común. Relación de Schockley para la impedancia de entrada en sonexión 

base común. El amplificador práctico base común. El transistor emisor 

común, impodancia de entrada y ganancia de tensión. El cálculo de la 

ganancia de tensión y la impedancia del circuito emiser común. El 

amplificador colector común práctico. 

Factores a considerar para la estabilidad del punto «¿e reposo. Cir- 

cuitos de polarización del transistor. Polarización por realimentación 

de corriente en el emisor. Solución gráfica y modela lineal a trazos 

del diodo base emisor. Modelos para la polarización del transistor. 

Estabilidad de la polarización. Efectos de la temperatura en el punto 

de operación. Variación de Ico-Hfe y VBE on Si y Ge. Efeeto de 

Ico en las corrientes del transistor. Factor de estabilidad. Varia- 

ción de le con VBo y con la tensión de fuentc. Representación asin- 

tótica dol factor S. Estabilización por rcalimentacióm Shunt. Cir- 

cuitos. Comparación entre los dos métodos de estabilizaeión indi- 

oados. 
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4. Amplificadores a transistores de una etapa simple. tapa emisnr común. 

Impedancia de entrada, ganancias de tensión y de corriente. Polariza- 

ción práctica. Resumen de los requisitos de realimentación en el emisor. 

Resumen de los requisitos para la polarización práctica: "Reglas de 

novicio". Amplificadores compuestos con PET y transistor. Amplíficador 

sin blogueo. Amplificadores diferenciales de acoplamiento direeto. 

Factor de discriminación. Factor de rechazo. Definiciones. Ganancia 

de alterna. Modo común. Modo diferencial. Utilización. Etapas múltiples 

acopladas directamente. Amplificadores simples acoplados directamente. 

El circuito inversor de fase» la etapa "práctica diferencial. El mapa- 

citor by-pass en emisor. Variaciones en un amplificadnr práctico. 

5. Amplificadores de etapas múltiples. 
  

Vétedos para acoplar etapas amplificadoras+ Cálculo de la ganancia de 

varias etapas. Amplificadoras acopladas RC» El circuito Darlington. 

El par emisor común con realización en colector. Pares de pateneia. 

6. Especificación de los capacitores en un amplificador emisor eamún» 

Modelo inc-cmental. Respuesta a frecuencias bajas y medias. Diagramas 

de amplitud y fase normalizados. Etapas cn cascada. Diagrama de Bode»s 

7. Amplificadores de poteneia con transistores. Transfermadares para 

máxima pstencia de salida. El amplificador do potencia clase A, Reetas 

de carga. El amplificader push-pull, clase B. Ejemplo. 

CAPITULO VII 

Fuentes reguladas . 

1. Fuente de tensión regulada mon disdo Zónew . 

Construcción gráfica. Análisis para variaciones de R y Ex, Reduegión 

del ripple. Ejemplos. o 

2. Regulador Shunt a transistares» 

Impedancia equivalente de la combinación transistor-=di0ds 
$ f 

£oxer, Limi- 

taciones. Mejoras. Redurción del Ripple.
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3. Parámetros del comportamiento de un regulador. 

Factor de regulación.Resistencia de salida. Coeficiente de temperatura. 

Cálculo de un regulador Shunt. El regulador como caja negra. Determi- 

nación de los parámetres de un regulador simplo. 

4. Reguladoros de tensión tipo Seric. 
  

Circuitos básicos. Análisis del comportamiento por inspeoción. Circuito 

equivalente a las variaciones». Reducción del ripple. 

CAPITULO WILL 

Teoría de la rcalimentación. 

Realimentación cn amplificadores. Análisis básico de la realimentación. 

Realimentación de tensión (seric-paralelo). Tfocto de la roalimentaeión 

en las impedaneias de entrada y salida y en la amplificación (ofecto sobre 

los polos y ceros). Efcoto de la realimentación negativa de tensión en el 

ruido y en la distorsión. Factor de insensibilidad. Rea paralelo-seris) 

Realimentación de corriente (serie-serie). Realimentación Shunt (paralelo- 

paralelo). Realimentarión cn amplificadores a transistorcs. Canencia on 

funoión de la fresuenoia. Consideraciones de estobilidad. Criterio de 

Nyquist. Medición de la realimentación» Método de Routh. Ejemplos 

CAPITULO IX 

Osciladores a transistores, 

1) Condiciones roqueridas para oscilación. 

2) Circuitos osciladores resonantes. 

3) Osciladores Hertley y Colpitts. 

4) Oscilador Clapp. 

5) Osciladeres de resistencia-capacidad. se 

6) Oscilador a doble T y puente de Wien. 

7) Multivibradoras. Astable—-"onoestable. Biestablo. Schmidt Trigger. 

8) Inversoros. 
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