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“Medición: Magnitudes físicas y clases de magnitud ¿ órdenes de 3 

megnitud cantided dé una magnituds unicadz medida, Medición direc- 

“ta 3 escalas de longitudes para medir directamente otras magnitudes; 

otras formas de medir directamente 'y medición indirecta, MagHitu-= 

Magnitudes vectoriales: Vector; componentes cartesianas. y polares; 

"ubrañsformación recíprocas vector libre, fijo y axiel ente plano, 

0) 

dd) 

a) 

equilibrié de una partícula y 
OS $ e 4 o. rt: 

“Suma .y diferencia de vectoresy producto de un vector por «ua número. 

'Erronz Error dé apreciación, error*sistemático y error casúal; 

“promedio como valor más probable, Error absoluto y relativo , 

Propagación de errores 'en mediciones “indirectas: suma, diferencia, 
s 

Produc ose z Ra 

“Aparatos de medición: vernier 3 palmor.- 

    

De qué _se ocupa la mecánica «Concepto ideal y concepto físico ( re- 

lativo) de partícula ;¿ sistema de partículas. Conceptos de fuerza; 2 
> e , ; 

determinación de la escala ; cuerpos clásticos e inclásticos; con= 

cepto ideal y relativo de cuerpo perfectamente elástico. 

Estática » Concepto de equilibrio de una partícula y de un sistema 
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de partículas. Diferencia entre equilibrio y reposo. Idea sobre 

Sistemas de coordenadas y sistemas de referencia, Condiciones de 

DI 

de un sistemaz fuerzas interiores y 

exteriores o aplicadas al sistema, 
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Concepto de interacción principio de acción y róacción o de inter= 

acción. 

c) Estática del cuerpo rígido. Concepto ideal y concepto relativo de 

cuerpo rígido; Vector momento de una fuerza a de un punto, 

Sistemas equivalentes de fuerzas que actúan sobre un cuerpo rígido, 

La fuerza sobre un aerpo rígido como vector eL de 

equilibrio . Fuerza equilibrante, .Jorze resultante. Casos particu= 

res: fuerzas paralolas + cuplas; fuerzas concurrentes. Centro de gra= 

vedad. Fuerzas de tensión. Ejemplos. Fuerzas do vínculo. Ejemprtos. 

34 CINEMA TICA. , 

a) Vector posición: coordenadas de una partícula .en función del tiem- 

.PpO+. Ley de movimiento z trayectoria, Movimiento: uniforme. Rapidéz. > 

Movimiento uniformemente acelerado , Aceleración escalar, Movimiento 

variado. Rapidéz media e instantáneas aceleración escalar media o 
. 2 E . a 

23 instantánoa. Ejemplos. Gráficos. y Curvas, 

b) Movimiento eurvilínee en el plano, Vector velocidad, Vector ace= 

leración, Aceleración tangencial y centrípeta. Movimiento circular 

Sy circular uriforme. Angulo. Velocidad angular, 

cY Movimianto relativo . Forrulas de transformación . 

da ie E : = En > 

4 DENAMICA * z A 

. Principie de masa. Masa inercial, _ 
A 

Unidades primitivas y derivadas. ldea ¿lementalido cálculo dimensio- 

nal. Cambio de unidades. Ejemplos, Fuerza contrípotas 

$b) Aplicaciones: Plaho inclinado. Tiro en el vacío, PEndulo, Roza= 

mantos e : : a o 

¿Y Prtneinto:de intersección, Sistemas inerciates y no inerciales. 

Fuerzas iMerciálos, Principio de D'Alembert, Fuerza contrífuga, 

Ejemplos, : : A E 
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