&

ok 8.)‘

b)

¢)

dedic

promedio como ‘valor mé&s probable, Error dbsoluto y relativo ,

dc particulas. Difcrencia entre unlllbrlo y reposo. IOCC.SOer

FACULTAD DE CIENCIAS EXACTAS CURSO DE IWGRESO 1964 ,- _ e
Y VA TURALES : : @F
PROGRAMA DE FISICA ety ‘L"
+ -TYTRODUCCION : Ginwia gonaus dak SElGRERS

idn: Magnitudes'fisicas 3 clases de magnitud 4 &rdenes de

magnitud cantidad deé una magnitud: unicads medida,:-Medicibn direc-

‘“ta s escalas de longitudes -para medir directdmente otras magnitudes g

otras formas de medir directamente '; medicidn indirecta, Magni tu-

Hilas iasoalarde =~ nrhnan st ohely % i _ &

Magnitudes vectoriales: Veétors; componentes cartesiapas -y pelares;

- transformacibn recéiproca: veetor librey fijo'y axiel envel plano,
Suma .y diferencia de ‘vectoresyg producto de un veactor por-un-nlmero,

‘Errors Error dé aprecdiacibn,error sistemdtico y error casusls

— A

. 2 - —o . . - s a % 2 R) . 3 & .
Propagacién de errores en medicionestindirectas: suma, diférehncila,

(8

- Aparatos de medicibn: vernier .3 palmer,.-—

9

24 .]ic.”.).m% C..A..

Da_qué se ocupa la mechnica .Concepto ideal y concepto f{sico ( roe-

lativo) de particula ; sistema de Uarticulas. Conceptos dc fuerzaj X
o :

deucrmlnac1on de- 1a ascala g cugrpos cléstlcos S 1nol sticoss coh=

copto ideal V. rolqtlvo de cuerpo perfectamante elastlco.

- ¥

ﬂstétlcg. COHCGPLO ae oqulllbrlo de una palticula y de up SLStema

5

_81utemas de coordehadas y 51°temas de rcleren01a. Concwcwoncs de

- '
.

equlllbrlr de una partfcula y de un sistemas fuerzas interiores y

ol

eXteriores o aplicadas- al sistema,



T

3.~ CINEMATICA

‘Fucrzes ifidreisles. Principio de D'Alembert, Fuerza contrifuga.

o

e e

Concepto de interaccibng principio de accibdn v reaccibn o de inter=—

accibn,

¢) Bstdtica del cuerpo rigido, Conccpto 1daul v 00ﬂce3bo rulatlvo de

cuerpo rigido; Vector momento de una fuerza respccto de un punto,

Sistemas equivalentes de fucrzas gue.actfian sobrec un Cuerpo rigldo.

~ La fuerza sobrg un cuerpo rigido como vector axial.‘Conalclones do

~aguilibrio , Fuerza equilibrante, «1e1za resultante., Casos particls

/

rés: fuerzas paralelas : cuplas; fuerzas concurrentes. Cghtro de gra=

vedad, Tuerzas de tensibn, Ejemplos, Fuerzas dec vfnculo. Ejemplos,

St 3 K 3 E 4 7 &

a) Vector.posicién:_coordenadas de una particula .en funcibn del tiem=

.po, Ley de movimiente ; trayectoria, Movimiento uniforme, Rapidéz, >

Movimiehto uniformemente acelerado , Acelcracidn ¢ 1Lf. Mov1mlento

vaqgado. Rapidéz media,e.itstanténea; aceleracidn G“Cclaf medla c

\ 1nstant4ne .. Bjemplos, Grdficos y Curvas,

b) MOVlPiLOLO eurvilines en el plano, Vector vclocidad, Vector ace=-

leracibn, Aceleracibdn tangencial y centripqta, lMovimiento circular

=1 1 - i : : du

~y circular uriforme. Angulo, Velocidad anguler,

¢) Mavimiontg palatiyo , Forrulas de transformacidn e - Tt i
b sl BINAE;QQ; - st e : s Fo Tl e IR RO R
a) De gud s ocups la dindmica . Principie de masa, Masa inercial, _

Unidades »rigitivas y derivades, Idea élementalde cdlculo dimensio=

nal, Gambio de unidades. Ejenplos, Fuerza contripeta,

b) Aplicacioncs: Plaho ineclinadé, Tiro en el vacfo. Pfaduloe, Roza-
ik e TR ‘ = L e FR T ) L

' &) Princinio de‘intersceifn, Sistemas fnercialds y no inerciales.,

.

 Ejemplos, : ' € i e
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