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1-Revisión de los principios funánmentales, - 
Tecánica de In porten pose de un sistema de prrtículas. Vínculos. Principio de Dí£lembert y ecunciones de Ingrange.Potencinles dependientes | ae ln velocidrá y función disipación. Aplienciones de la formulación lngrnn=> 
giann. Oseilndor nrmónico.Resonancin.Oscilaciones amortisundas. 

£-Pincipios vnrincionnles y ecunciones de Legr . 
opto de Enmilton. Técnicas del cálculo de varinciones.Deducción de las 

ecunciones de Ingrange del principio de Enmilton.Extensión del principio de 
Hamilton n sistemas no conservativos y no holonómicos.Teoremns de CONSEYVN= Ción y propiednes de simetría, 

3-El problemn de dos Cuerpos. ; E educción al pro ma € ulvnlente de un cuerpo.Eeunciones del movimiento y 
primeras integrnles.Problema unidimensional y clasificación de 1ns drbitas. El teorema del virinl,Ecuacion diferencinl para la órbita y potencinlescde 
ley potencinl integrables.El problema de Kepler.ley de inversa del cusárndo 
Dispersión en un campo central.Transformmción del problema de dispersión n 
coordennáns de 1nboratorio. 

£-Cinemátien del cuerpo rígido. 
- Brdenndns Intependieatés de un cuerpo rgido.Transformaciones ortogonales, 

—""Propieándes formales de la matriz transformación. ingulos de Euler.Teoremn de 
Euler del movimiento ded cuerpo rígido.Rotaciones infinitesimnles. Variación 
de un vector.Puerza de Coriolis, 

5-Teunciones de movimiento del cuerpo rígido. 
Yomento ansular y energía cingtica del movimiento con respecto n un punto. 
Tensores y difdicns.El tensor de inercin y el momento de inerciz.Los nutovn 
lores del tensor de inercin y eje principal de transformsción.Nétodos de re solución y scunciones de Euler del movimiento.Movimiento libre de A rígido.Trompo simétrico con un punto fijo.Precesión de cuerpos enrgndos 
un campo magnético. 

6-Relntividnd especinl en mecónica clásica, 
problema bisico de lp relntividad especinl.Transformación de lorentz.p 

mulnción covnrinnte cuntridimensionnl.Ecunciones de fuerza y energín en me 
cánicn relntivista.Formulnción ingranginnma en mecánica relativista, Formula ción lagrmngiann covatinnte., 

> 

  

tsunciones del movimiento de Enmilton. 
Transformación de Legendre y las eécunciones de Enmilton del movimiento.Coor dennáñns célicas.Procedimiento de Routh.Teorema de conservación y significng 
do físico ¿el Hnmiltoniano.Deducción de un pricipio varincional.El principb 
de mínima acción, 

  

8-Transformnciones canónicas., > Teunciones de la transtormción eanónien.Ejemplos de transformación canóni- $ en.Invarinntes intesrnles de Poinenré.Pnréntesis de Ingrange y Poisson.Invn riantes canónicos.Las ecunciones de movimiento en ln notación de los Prrén= tesis de Poisson.Transformnciones infinitesimnles de contreto.Constantes de movimiento y propieúndes de simetrín.Relaciones del momento angular de Poi- > £son. Teorema de Liouville. 

v-Teoría de Enmilton-JIncobi. 
A ecuación de Enmilton6Jncobi para la función principnl de Hamilton. yl DIO biemn del oscilndor armónico como ejemplo del método de Enmilton ¿acobi. Ln 

ecunción de Hamilton-Jncobi para 1n función enrncterística de Hamilton. Sepan ración de wvarinbles.Varinbles neción-fángulo.El problema de Kepler en varia bles ngulo-nceión. Teorín de Enmilton=JIncóbi,óptica geométrica y ondulatorín 

10-Formulrción de Ingrange y Homilton para medios continuos, 

Transición de un medio discreto n continuo. Forma Loegranginaa para un medio 
continuo. Vibraciones en gnses como ejemplo de ln formvlrción lagrangiana. 
Formulación Enmiltoniona porn sistemne continuos. Descripción de campos por 
principios varincionnles. a y E : $ E pa. P.. A E , X= A tu
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