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ntecedentes y conocimientos previos; Sistemas de Transicion, Bisimulacién y

.mulacién, I.6gica Temporal LTL,. '
- Composicion de servicios.
* - Comportamientos de agentes no deterministicos como sistemas de transicion.

- Composicion de comportamientos: El problema de la decisién y sintesis.

- Composicién por simulacién ND.

- Justo a tiempo, fallas, refinamientos parsimoniosos.
- Estructura de juegos: Sintesis del comportamiento contra un oponente, estructura y
objetivos del juego de dos jugadores, calculo mu para objetivos, verificacién del modelo de
las estructuras del juego.

- Composicion via verificacion de modelos 2GS: Objetivos de seguridad de los juegos,
composicion via modelos 2GS. Verificacion de sintesis de controlador, relacion con siritesis
LTL y ATL. Herramientas y ejercicios: TLV, MCSMAS, NuGAT.

- Problemas irresolubles: Composicién en base a decisién-tedrica, objetivos realizables
SUpremos.

- Composicion de programas de alto nivel.

- Composicion basada en planeamiento.

-Programas de planeamiento de agentes: Programando con planeamiento.

-Extensiones y trabajo a futuro: Caja de datos / dominios de planeamiento, composicién
bajo observaciones parciales, composicién multi-objetivos.
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