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CIENCIAS EXAGTAS 2
Y NATURALES ©

Universidad de Buenos Aires
Facuitad de Ciencias Exactas y Naturales

Referencia Expte. N° 485.561/06

x4

Buenos Aires, | A NGY 204

la nota presentada por el Dr. Alejandro Rios, miembro titular de la Comision de Doctorado de esta Facultad por
el Departamento de Computacion, mediante la cual eleva la informacion y el programa del curso de posgrado VISION
EN ROBOTICA, dictado durante el primer cuatrimestre de 2011 por el Dr. Santiago Figueira,

VISTO:

CONSIDERANDO:

lo actuado por la Comision de Doctorado de esta Facultad el 25/10/2011,
lo actuado por la Comision de Ensefianza, Programas, Planes de Estudic y Posgrado,
lo actuado por este Cuerpo en la sesion realizada en el dia de la fecha,

en uso de las atribuciones que le confiere el Articulo 113° del Estatuto Universitario,

EL CONSEJO DIRECTIVO DE LA FACULTAD DE
CIENCIAS EXACTAS Y NATURALES
MR ESUELVE

Articulo 1°: Dar validez al dictado del curso de posgrado VISION EN ROBOTICA de 96 hs. de duracion.

Articulo 2°; Aprobar el programa del curso de posgrado VISION EN ROBOTICA, obrante a fs 17 y 18 del expediente
de referencia.

Articulo 3° Aprobar un puntaje maximo de cuatro (4) puntos para la Carrera del Doctorado.

Articulo 4°: Apfohar un arancel de 20 modulos. Disponer que los montos recaudados seran utilizados conforme a lo
dispuesto por Resolucion CD N° 072/03.

Articulo 5°; Comuniquese a ia Direccion del Departaimento de Computacion, a la Biblioteca de la FCRyN v a 12
Subsecretaria de Postgrado (con fotocopia del Programa incluido) y @ la Direccién de Alumnos y Graduados sin
fotocopia del Programa. Cumplido Archivese. .
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Dr. JAVIER LOPEZ DE CASEMAVE r. Jogfci“%’-m@

SECRETARIQ ACADENICO




