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Contornos Activos
11.- PROGRAMA ANALITICO (adjuntarlo).
Objetivo:

El objetivo de esta materia es estudiar algoritmos de curvas deformables que se adaptan al
contorno de un objeto en la imagen. Esto permite una forma de analisis de la imagen
distinta a los métodos clasicos de procesamiento, que tiene diversas ventajas.

Con este objetivo se estudian distintos algoritmos de ajuste para objetos planares y no
planares. En el caso de imagenes que representan objetos en tres dimensiones se estudian
algoritmos que utilizan proyecciones ortografica, perspectiva débil y perspectiva, asi como
también algoritmos de determinacion de pose. ‘

La principal herramienta utilizada es el método B-spline para graficar curvas, con las
cuales se localizan las caracteristicas de imagen deseadas.

El objetivo de esta materia es estudiar algoritmos de curvas deformables que se adaptan al
contorno de un objeto en la imagen, para lograr hacer seguimiento de objetos en secuencia
de Imagenes

Programa:

1. Funciones B-Spline y representacién de curvas
0 La base B-spline.

0 Norma y producto interno de funciones B-spline.
O Curvas paramétricas.

O Puntos de Control.

0 Areas y Momentos.

2. Espacio de Formas

O Representacion de transformaciones en el espacio de formas.
0 El espacio de similitudes eulerianas.

O El espacio de transformaciones planares afines.
0 Normas y momentos en el epsacio de formas.
0 El esapacio afin tridimensional.

0 Modelos en el espacio de Formas.

O Proyeccion sobre el espacio de formas.

3. Técnicas de Procesamiento de Imagenes

O Localizacion de Caracteristicas.

0 Filtros de Imagen.

0 Correlacion.

4, Ajuste de curvas por B-spline

0 Regularizacion.

0 Desplazamiento Normal en el ejuste de curvas.
0 Solucién recursiva del problema de ajuste.

5. Deteccion de objetos en 3D: Determinacién de pose.
() Célculo de la pose de objetos planares. Perspectiva.




0 Recupero de pose de objetos tridimensionales.
[ Separacion de movimiento rigido y no rigido.
6. Modelos probabilisticos de forma.

0 Distribuciones de probabilidad sobre curvas.
(] Distribucién posterior.

[0 Modelos probabilisticos en caracteristicas de Imagen.
7. Modelos dinamicos.

0 Distribuciones a priori.

0 Proceso autorregresivo de primer orden.

0 Modelos dinamicos de segundo orden.

8. Seguimiento dindmico de contornos.
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