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' | Objetivo del curso: dar una introduccién al uso de la visién en robética y estudiar los problemas
| | matematicos y algoritmicos que se encuentran en este campo del conocimiento.
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or}elat[vas: Métodos Numéricos - Probabilidades y Estadistica

s rama: } |
_ Caracteristicas geométricas de la imagen.
Filtrado y deteccion de bordes. |
' Geometria y calibracion de la camara.
' Geometria de vistas mltiples y vision 3D..
. Radiometria y vision 3D.
t chellzalcign y navegacion basadas en vision ‘
bad | | i
' ComputeA. Vision: A Modern Approach, by David A. Forsyth & Jean Ponce, Prentice Hall, Ed. 1,
2002

Image Pchbssing, Analysis and Machine Vision, by M. Sonka, V. Hlavac and R. Boyle, ITP, Ed.

1999 | |
Active Visién edited by A. Blake and A. Yuille, The MiT Press, 1992
Papers relacionados con los temas propuestos correspondientes a las revistas: IEEE Transactions

on Image Processing and IEEE Transactions on Pattern Analysis and Machine Intelligence.
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rabajos Practicos:
ada tema consta de

| © una guia de ejercicios

o una prébti'lcq de laboratorio
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" Modo de Evaluacién: ‘

A8 Para la firma de los trabajos practicos: entrega de los trabajos de laboratorio. Con cada entrega se tomara
| una evaluacion parcial sobre los temas de la guia de ejercicios y practica de laboratorio correspondiente.
;;_Para la aprobacion de la materia: examen final que incluira los temas tedricos y practicos vistos en Ja
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