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4. CARRERA: Licenciatura en Ciencias de la Computacion
5. CARACTER DE LA MATERIA: Optativa.
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ESTEREOQSCOPRIA DIGITAL
amientas para visidn , robdtica y realidad virtual.

Introduccisn.

- Imagenes digitales.

- Almacenamionto, manipulacién, algoritmos elementales.

- Antecodentes de imdgenes monoculares y estereoscopicas.
-~ Aplicacidnes. i

Imagenes estereoscopligas. {
- Definicidn de imagen estereoscéepica.

- fAspectos puestos en juego.

1.~ Haces perspectivos, forma del haz.

2. Posicionamiento en el espacio.

.- Identificacisn (automatica) de puntos homéelogos.
- Parametros gue definen la forma del haz.

Posicionamiento en el espacio.

---- Rotaciones en el espacio. Propiedades.

- Producto de rotaciones. Rotaciones resultantes.
- Caleculo de la interseccion de rayos homédlogos.
1.~ Bolucisn con imidgenss coplanares.

2.~ Beolucidén general.

- Posicién de los haces 2 partir de puntos obieto.

Expresiones generales de las rotaciones.
Conceptos preliminares.

- Farmula de Euler o de D'Olindez Rodrigues.

- Férmula de Thomsom.

—- Cuaterniones vy trigonomatria esferica.

- Resultante de rotaciones de ejes arbitrarios.

- Descomposician de rotaciones.

- Aplicaciones.

B.— Teoris elemental de Cuadrados Minimos.
5.1.- Modelo funcional. A
5.1.1.~ Brados de libertad, parametros, observables.
5,1.2.~ Ecuaciones de observacién y de condicién.
H5,.2.~ Modelo estocastico.
H.2.1.= Opciones de modelos.
5,.2.2.~ Soluciones no candnicas y canénicas. .
5,.3.~ Obtencidén de la solucidén canénica.
S5.4.- Precisiéon de resultados.
b.—- Aplicaciones 2 las imagenes estereoscépicas.
G.d.- Hazx perspectivo: relevamiento (Pothenot) en el espacio.,
4.2.- Paralajes. Problema de la paralaje transversal.
bH.3.—- Pseudo interseccidon de rectas alabeadas.
&H.3.1.~ Par de imagenes. Ecuacién de coplanaridad.
J\‘
7.~ Identificacién automatica de puntos homélogos.
7.1, Geometria epipolar y no epipolar. j 7 u
Re= Rectificacidén de imigenes. . gEV\- Q
7.5.~ Apareo auwtomatico: estado del arte. {BGRS,«“‘Pw#”'
7.3.~ El algoritmo de Viterbi. i *fm 10 9% ¥
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