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CETRAMA:
1 Aplicaciones dael andliziz Humérico. Repre

ancacidon de Numéros v
aperacionegs aritmeéeticas £n computadoras digitales. Teoremnas
relativos a las oparaciongs en punto fijo y flotante. Propagacidn de
ocares. Procesos estatales e inestables.

“roblamas de algebra lineal computacional. Nocidn de  estabilidad
en sisi mas lineales. Normas y sucesiones de vectores y ma
Clases de sistemas lineales. Matrices parsas. Bl algaritmo
Dyw:;%puﬁicién LU. Complejidad computacional. Andlisis de error.
Caivulo vy coarracidn de inversas. E1 mélmdq el GRAM-GUHMIDT o
ficado. El preoblema de minimos cues - Enfogue agsométr
PULH? QROV., Matric Linvarsas, Nunvrr de sandicidn . .
ires. Refipamiento iterativo. Teorama de perturbaciones. Cotas
dir] ror computacional .
Mol ados iterativos (Jaeobii .
Taoremns deée converjencia.
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7 Resalucion de scuscionss no lineales. fplicaciones (Optimizacién,
eounoms a, Qudmical.
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. Netodoe “del funbo $idod- Blasrcidn. Orden dE& convergenci .. Eficisngia

comput acional . @i 3meg . Métode de NEWTOM. Teéorema de convergencia.
étodes ‘gacantes. Degsacrallos madeesnas(IARRAT, BERENTY ..
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