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TEORIA DE CONTROL OPTIMO

Programa 2d0 cuatrimestre de 1973.-

Formulacién de Bolza y generalizacién del problems variacional.
Extremo de un funcional sujeto 2 condfciones de vinculo holemd-
micas y no-helonémicas, v a condiciones terminales arbitrarias
(separadas y mezcladas).

Introductores de los multinlicadores de lLagranje constantes v
variables.

Condiciones necesarias pare la exfistencia de extremales de clasée
C' v 0'. Condiciones necesarias de Euler, Leaendre-Clebech,
Weferstrass vy Erdmann-Yeferstrass.

Condicidon de Transversalidad.

Transformacién de Legendre del Froblema de ontime y expresién
en forma canonfca.

Variables de estado v variables de control.

Formulacidn del Hamilteniano. Intreduccidn de lss variables ad-
Juntas.

Ecuacicnes diferenciales candnicas de lag extreumales.

Fceaciones de Hamilton-lacobi . Interpretacitn de Caratheorody
de las extremales come lineas de mis répide descenso. Extrema-
les v superficies geodesicamente equidistantes.

Comdiciones necesarias para um extremo bajo condiciones esaqei§~f
les: dominio del vectur estadoy/ec dominio del vector de control
cerrados. Yariaciones de cortrel unilaterales y desigualdades
de Euler.




Principio de maximalidad de Pontryagin y 1a Condicién de Weferstra:
Dominio de control de variabhle en funcién de la variable dndependi
diﬂﬂte: ;

Problemas con VTigaduras nenélondmicas de forma especfal. Represen-
tacdfn grifica de las condicienes necesarias para un extremo usan-
de Ta iinea caricteristica (forwma gencralizadz) de la curva de
Zermelo}. y Ta limea H. Propiedades de ambas 1fneas vy sfgnificado
de las variables canénicas. Valor fndice de Cicala.

La segunda variacién. F1 oroblema de Nayer, Teorema de los puntos
conjugados. Formuiocidn paramdtrica.

Anlicaciones a problemas fisfco-matemdticos.

a) Travectorias éotimas en un campo gravitacional uniforme.

%) Trayectorfas Sptiwas en un campo de fuerzas centrales.

¢) oroblema de Mavegacidn. Regidn de puntos terwminzles adminfsi-
bles.

¢) Solucién braquisticrénica de rexfmo 2lcance en roviemientoe
estacionaric y no-estacionaric.

e) Circuitos eléctrices con oscilacienes forzedas.

f) Les métodes de gradiente y su aplicacién en la teoriz del
contrel.
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